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CONTEXTCAPTURE® | CALCUL DU PROJET « BARN »
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Initialisation du projet
Généralités

ContextCapture est constitué de deux outils principaux :

e ContextCapture Master : qui permettra de réaliser toutes les opérations de création et de gestion des
projets
e ContextCapture Engine : qui s’occupe de réaliser les calculs. Il est piloté par ContextCapture Master.

Sur le bureau Windows nous avons deux icones distinctes permettant de démarrer les applications. Elles peuvent
étre démarrées indépendamment I'une de l'autre.

- J

Corbeille

- =

ContextCapture ContextCapture
Engine Master
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Démarrage des applications

Nous allons double-cliquer sur les deux icones afin de démarrer les applications :

e ContextCapture Engine : I'écran suivant s’affiche ne permettant aucune interaction avec I'utilisateur. Il
s’agit du moteur de calcul de ContextCapture.

@ ContextCapture Engine - [m] X

e  ContextCapture Master : I’écran suivant s’affiche et permet de créer ou ouvrir des projets.

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) - [m] X

Project Block Reconstruction Production Tools Help You are not logged in.

e =T E context

contextcapture™

Sainte-Croix

AileDroneVolt

prjl
QR codes 2
beCAD3

Copyright © 2018, Bantlay Systems, Inc.
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Sur I’écran d’accueil du ContextCapture Master, nous allons cliquer sur le bouton [New project...]

Création du projet

contextcapture™ E

New project...

Sainte-Croix
AileDroneVolt
pril
QR codes 2

CAD:

Copyright © 2018, Bantiey Systems, Inc.

L’écran suivant s’affiche et nous allons introduire le nom de projet « ProjetBarn » dans le champ « Project
Name ». Nous validons ensuite en cliquant le bouton [OK].

@ ContextCapture Master X

" New project

Choose project name and lggfon.

Project namd’ [ProjetBarn ]]

A sub-directory "ProjetBarn' will be created.

Project location ID:/Benﬂey/Conte)«Cap!ure/Projets

Browse...

Description

CONNECT project

|Associate CONNECT project.

[ create an empty block

[ cancel

L’écran suivant s’affiche permettant de réaliser toutes les actions nécessaires a la réalisation du projet :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBar.ccm] - o X

Project Block Reconstruction Production Tools Help You are not logged in.

L
1- PHOTOS/POINT CLOUDS

B ProjetBarn
1 Block_1

context:
Empty block. Add photos or point clouds into the block to proceed. X
Block - Block_1
enter your descrption here 7
0 photo(s), 0 control point(s), 0 user tie point(s)
General ~ Photos  Point clouds ~ Surveys  Additional data 3D view
© Submit aerotriangulation...

Process a new block with completed or
adjusted parameters,

6 Empty block

Please go to the 'Photos’ tab or to the 'Point clouds' tab to add data to the block.

0 photo(s) in 0 photogroup(s), 0.0 megapixels

0 photo(s) in the main component

0 known position(s) and 0 known rotation(s)

0 control point(s) (0 full point(s), 0 horizontal point(s), 0 vertical point(s
0 user tie point(s)

Block ID: Block_1
Created: 10-10-18 09:46
Last modified: 10-10-18 09:46

Create a new reconstruction
framewnrk

Delete reconstruction

Remove reconstruction from
hlnrl
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Sélectionnons I'onglet « Photos ».

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm]
Project Block Reconstruction Production Tools Help

You are not logged in

Am = E

context
1- PHOTOS/POINT CLOUDS

Empty block. Add photos or point clouds into the block to proceed. X
B ProjetBarn
M Block 1 Block - Block_1

{(s). 0 user tie point(s)

oint clouds ~ Surveys  Additional data 3D view

Important notice on photogroups: For optimal precision and performance, please check that your input data fulfill these conditions.

# Add photos... |+| [iH Import videos... | & Remove photos | |4 Set downsampling...| | ¥ Check image files.. |l Import positions....

No. of photos Main compon Camera sensorsize | LS S ~

Pose metadata  Component
Description

Muki-camera rig

7 Photogroup  Status

0 photo(s), 0 photogroup(s), 0.0 megapixels

@ No photos added. Use the commands "Add photos' or "Add entire directory’ to add photos.

0 error(s), 0 warning(s)

Téléchargez maintenant le set de photos de cet exemple. Pour cela suivez ce lien :

https://www.becad.be/download/Barn.zip

Une fois téléchargé, décompressez ce fichier dans un répertoire facile a retrouver, par exemple
« C:\Temp\Barn ».

Import des photos
Cliquez sur le bouton [Add photos...]

0 photo(s), 0 control point(s), 0 user tie point(s)

General  Photos

Surveys
: For optimal pre

4 Add photos... | |HH import videos...| | [t ¢

roup atus No. of photos

<

[photo Pose

Rendez-vous dans le répertoire « C:\Temp\Barn » et sélectionnez I'ensemble des photos. Cliquez ensuite le
bouton [Ouvrir] :

@ Add photos X
« v 4 > CePC > Disquelocal (C) > Temp > Bam v & | Rechercher dans: Barn »
Organiser v Nouveau dossier E~ @
2 | ImagesTemp A & 1
2 | 2018011 - AGC - Mise 3 jour logicie # V&b

& ol

]

2 2018-10-08 - Ecole des Travaux Public: AR
Divers

100_5473.PG 100_5474.JPG 100_5475JPG 100_5476PG

=

100_5479.PG 100_5480PG 100_5481.0PG
I CePC

100_5477.PG 100_5478.PG
Screenpresso

| | | |
2 Traduction Word B | »

@ OneDrive

100_5482.PG 100_5483.JPG 100_5484.JPG

[ Bureau
[ Documents
& Images 0 548

100 5485.PG 100_5486.PG 100_5487.)PG 100_5488.)PG
d Musique

8 Objets 30

& Téléchargements

& Videos

L. Disque local ()

s DATAI (D) v

100 5489JPG 100 SCQOJPG

100_5491.JPG

Nom du fichier : | “100_5491.JPG" “100_5473JPG" “100_5474JPG" “100_5475.JPG" "100_5476.JPG" “100_5477.JPC -

jpeg “Aif 4 v

Annuler
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Un « photogroup » a été ajouté et la liste des photos apparait dessous :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm®] - o %
Project Block Reconstruction Production Tools Help You are not logged in.
Ae T |E context

1- PHOTOS/POINT CLOUDS * 2- CAMERA PROPERTIES * 3- AEROTRIANGULATION Submit block aerotriangulation to estimate missing photo information. X
B ProjetBarn
1 Block 1 Block - Block_1
enter your description here &
19 photo(s), 0 control point(s), 0 user tie point(s)
General Photos  Point clouds Surveys  Additional data 3D view

fogroups: For optimal precision and performance, please check that your input data fulfil these conditions.

Import videos... | ‘& Remove photos | 4 Set downsampling... i Check image files... &l Import positions...

No. of photos Main compon Camera 7 Sensor size
19 photo(s) ~ 0/19 photo(s) EASTMAN K.. 5.75 mm

Unknown

19 photo(s), 1 photogroup(s), 114.5 megapixels

/&) Incomplete photos. You can estimate missing photo information by aerotriangulation. Go to the ‘General*tab to proceed.

0 error(s), 0 warning(s)

La taille de I’écran ayant été réduite pour ce guide, les diverses zones des fenétres accessibles par
I'utilisateur sont réduites également. Tout ceci est beaucoup plus lisible en situation normale.

L’aérotriangulation
Derriére ce terme se cache une opération qui permettra deux choses principalement :

e Detrouver les points caractéristiques sur chacune des photos et de trouver les points communs sur les
diverses photos
o De repositionner et d’orienter les diverses photos les unes par rapport aux autres.

Dans I'exemple présent les photos ne sont pas géoréférencées, aucune notion d’échelle n’est
présente a ce stade. Nous verrons plus loin comment remettre ce modeéle a I’échelle.

Démarrons I'aérotriangulation
Cliquez a I'aide du bouton droit de la souris sur le « Block_1 » et choisir I'option « Submit aerotriangulation » :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [Pro.

Project Block Reconstruction Production Tools Help
Aem % E
EEEEE————

1- PHOTOS/POINT CLOUDS F

import

Export

Clone
Delete
Rename

Unload

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018 Page 6 | beCAD SPRL
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L’écran suivant s’affiche et vous pourrez cliquer sur les boutons [Next] du premier écran, [Next] du second écran

et finalement sur le bouton [Submit] du troisieme écran.

@ Acrotriangulation definition

Aerotriangulation definition
Aerotriangulation consists in automatically and accurately estimating the postion, rotation, and camera properties (focal length,
3

dstorson) for each nput photograp
“The aerotriangultion starts from the mput block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

prncpal pont, lens

Output block name.

Postioning/georefere.

Settings

Output block name
Choose the name and the description of the aerotriangulation output block.

0: Block_2
Name [Block_1 - AT

Descrption [gegut of aerotrangulation of Block_1 (2018-0ct-10 10:10:26)

@ Acrotianguiston deiiion

Aerotriangulation definition
Aerotrangultion conssts n automataly and accurstely sstmating the poston, rotation, and camer properte (focal length,
principal pont, lens distorsi ch input photograph.

The aerotrangulation starts from the input block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

ing
Choose how the aerotriangulation should place and orient the block.

Postioning/georefere. Postioning mode
O Arbitrary

Block postion and orientation are arbitrary.

Settings

© Automatic vertical
1ne block vertical arecton s arented accorang to MPUT PNOKo ONNTaToN, BOCK Scale ana
hasdinn reman rhtrary

O Use surveys from QR codes
‘The block i registered to postioning constraints or control poits from QR codes and current.

O | R

Gancel

@ Aerotriangulation definition

Aerotriangulation definition

principal point, lens distorsion) for each input photograph.

Output block name

Settings

Posttioning/georefere Preset: |Default S

Settings
Keypoints density

QR codes extraction
Pair selection mode
Component construction mode

Blockwise color equalization

Estimation policies

Optical properties estimation mode
Focal length

Principal point

Radal distortion

Tangental distortion

Aspect Ratio

Skew

Estimation groups

Low-level settings

Aerotriangulation consists in automaticall and accurately estimating the postion, rotation, and camera properties (focal length,

The aerotriangulation starts from the input block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

Choose aerotriangulation settings including estimation policies and low-level settings.

Normal
Disabled
Default
One-pass

Enabled

One-pass
Adjust
Adjust
Adjust
Keep
Keep
Keep

Per photogroup

<

Load preset...

A |Save preset...

Back «

context

® | Calcul du projet « Barn » —2018
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Aprés quelques secondes, le calcul est terminé et I'écran suivant apparait :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm’] - o X

Project Block Reconstruction Productios You are not logged in

Ae T |E context

1- PHOTOS/POINT CLOUDS 2- CAMERA PROPERTIES 3- AEROTRIANGULATION 4- RECONSTRUCTION SETTINGS You can create a new reconstruction. x
B ProjetBarn

& Block 1 Block - Block_1 - AT

Result of aerotriangulation of Block_1 (2018-Oct-10 10:10:26)

19 photo(s), 0 control point(s), 0 user tie point(s)

General  Photos  Point clouds ~ Surveys  Additional data 3D view

Submit aerotriangulation...
@ Complete photos

Process a new block with completed or
The block is ready for reconstruction. adjusted parameters.

Photos positioning level: relative

19 photo(s) in 1 photogroup(s), 114.5 megapixels

19 photo(s) in the main component

19 known position(s) and 19 known rotation(s) Block ID: Block_2
0 control point(s) (0 full point(s), 0 horizontal point(s), 0 vertical point(s Created: 10-10-18 10:10
0 user tie point(s) Last modified: 10-10-18 10:19

© New
Create a new reconstruction
Framouinrl

Delete reconstruction
Remove reconstruction from
hlark

Cliquez ensuite sur I'onglet « 3D View ».

Vous verrez s’afficher une ébauche de notre modéle constituée de gros points (ce sont les points communs
trouvés sur plusieurs photos), et des rectangles verts avec une pyramide dont le sommet est en leurs centres :

ce sont les positions relatives dans |'espace des prises de photos (le centre optique de I'appareil photo et le plan
du capteur en gros).

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm®] - o X

Project Bloc ruction Production Tools Help You are not logged in.

AR 7| E context

TR PHOTOS /PO CLOUDS L. 22 CAMERK PROPERTIES 3. AEROTIANGULITION]®- 4- RECONSTRUCTION SETTINGS | N
1- PHOTOS/POINT CLOUDS * 2- CAMERA PROPERTIES * 3- AEROTRIANGULATION  4- RECONSTRUCTION SETTINGS You can create a new reconstruction. X

e Block - Block_1 - AT

Result of aerotriangulation of Block_1 (2018-Oct-10 10:10:26)
19 photo(s), 0 control point(s), 0 user tie point(s)

General ~ Photos  Pointclouds  Surveys  Additional data 3D view

€~ (a1 |Sshow photos [T main Component 7] | Camera size ® K~

Vous pouvez zoomer a 'aide de la molette de la souris ou pivoter I'objet en cliquant a gauche, en maintenant

enfoncé et en déplagant simultanément la souris. Vous reconnaitrez assez aisément le batiment présent sur les
photos.

A ce stade, nous n’en sommes qu’a I’ébauche de la modélisation et le modéle n’est pas a I'échelle. Peu importe,
dans un premier temps, nous allons le calculer complétement sans mise a échelle : uniquement pour en avoir un
rendu 3D fini. Nous ferons la mise a I’échelle ultérieurement.

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » — 2018 Page 8 | beCAD SPRL
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Calcul de la reconstruction
Vous avez maintenant dans la colonne de gauche deux « block » :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (|

Project Block Reconstruction Production

A= T E

B ProjetBarn
__ Block_1

M Block 1 - AT

www.becad.be
Av. de Hony, 9 - 4130 Esneux - Belgique
Tél: +32(0)4.285.94.46  eMail: info@becad.be

Cliquez avec le bouton de droite sur le « Block_1 — AT » et sélectionnez 'option « New reconstruction »

‘ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm*]

Project Block Reconstruction Production Tools Help

A= 7| E

Block - Block_1 - AT

aerotriangulation of Block_1 (2018-Oct
Submit aerotriangulation...
s), 0 control point(s), 0 user tie point(s

Photos  Point clouds  Surveys

Import -
Show photos | In main component

Expurl
: New reconstruction
Clone
Delete
Rename
Unload

Cliquez maintenant avec le bouton de droite sur I'entrée « Reconstruction_1 » et choisissez I'option « Submit

new production... »

0 ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm®]

Project Block Reconstruction Production Tools Help
R 7B

1- PHOTOS/POINT CLOUDS * 2- CAMERA PROPERTI® . * 3- AEROTRIANGULATION

B ProjetBarn
L Block_1
v L Block 1 - AT

Reconst™ -~
Submit new production...

ork  Reconst

' onstruction - Reconstruction_1

Export
2 production

Clone
the spatial frar

Delete
Rename

lncompete reference 3D model
Extra precision

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018
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L’écran suivant s’affiche et dans le cas présent nous pouvons cliquer sur les boutons [Next] jusqu’a la fin et

terminer par le bouton [Submit] :

@ Production defiition

Production definition
Define parameters of the new production.

@ Production definition - o

Production definition
Define parameters of the new production.

om0

purpose

Name Purpose

Choose the purpase of the production to submit.

Name
Enter production name and description.

Purpose of production
@© 30 mesh
Produce 30 model optimized for visualzation and analysis in
third-oarty softwore.
Produce the reference 30 model too.
O 30 point cloud
Produce a colored point coud for visuaization and analysis in
third-oarty software.
Produce the reference 30 model too.
O orthophato/oSM

: Production_1 Format/Options
Name [Production_1

Description

Format/Options

Spatial reference sy...

Spatial reference sy.

Extent Extent

Destination

Destination

perable raster layers for d analys
in third-varty GIS/CAD software or imace processing tools.
© 30 mesh for retouching
Produce and export the reference 30 model for editing in a third-
oarty software and imoorting back nto ContextCature Master for
O Reference 30 model only
Produce a 30 model which can be used o
ContextCanture Master. for aualitv conty

@ Production defiition

Production definition
Define parameters of the new production.

@ Production defiition

Production definition
Define parameters of the ne

Name Format/Options o
P— Choose output format and options for the production. Purpose
30 multresolution mesh Form: ‘Bounding box: | mportfrom file... |
ot [CotodCapra | et optmzed for |
Spatial reference sy. 2 7 exchange with Bentley Reset default bounds
applications.
Extent
Destination [ web ready Dimensions: 29 units x 27.2 units

0 tnclude proxy 30 model
0] Generate ContextCapture Web Viewer application

[ Include texture maps

75% qualty PEG

Texture compressior

| cancel

W Production definition - a

Production definition

Define parameters of the new production.

Name Destination

P Choose the production location.
urpose

Format/Options Output directory

Spatial reference sy... Directory fProjets/Projetﬂam/Producﬁons/Production_l| m .

Extent

et | [Ersom] | conal

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » — 2018 Page 10 | beCAD SPRL
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@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm®]

nstruction Productio

Ae 7| E

1- PHOTOS/POINT CLOUDS - 2- CAMERA PROPERTIES - 3- AEROTRIANGULATION - 4- RECONSTRUCTION SETTINGS ~ 5- PRODUCTION

Production - Production_1
enter your description here &

i 3MX production, 1 job(s)

v L Block 1 - AT
V' Reconstruction_1

General  Properties 3D view

@ Completed

The production is completed.

1/1 job(s) completed.

Open with ContextCapture Viewer | Open output directory | Export to Scalable Mesh | Publish t

Production ID: Production_1
Created: 10-10-18
Last submitted: 10-10-18 10:43

Format: ContextCapture 3MX
1 job(s)

|More details

You are not logged in.

context

The workflow is complete.

© Resubmit production
Restart processing of cancelled or
failed jobs.

© Submit update
Restart processing of jobs
requiring update.
Cancel production

Cancel processing of running or
pending jobs.

Sélectionner I'onglet « 3D View » et découvrez le résultat de la production !

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm®]
Project Block Reconstruction Production Tools Help
Aem T @

1- PHOTOS/POINT CLOUDS ~ 2- CAMERA PROPERTIES ~ 3- AEROTRIANGULATION * 4- RECONSTRUCTION SETTINGS  5- PRODUCTION
B pro

L Block 1
v L Block 1- AT

™ Reconstruction 1

(I | 3 poducton, 1 j0b()

Properties

HWU e® |

Production - Production_1

enter your description here 7

General 3D view

You are not logged in.

context

The workflow is complete.

Productionsi

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » — 2018
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Mettre le modele a I’échelle
Les calculs réalisés précédemment n’ont pas mis le modéle a I'échelle tout simplement parce qu’aucune
dimension ou point de calage n’ont été introduits.

Nous aurions pu mettre le modeéle a I'échelle des le premier calcul mais nous avons souhaité que
ce manuel aborde les choses de maniere progressive.

Nous allons utiliser une méthode pour mettre le modéle a I’échelle, d’autres méthodes existent.

Dans le cas qui nous occupe nous allons simplement placer deux points sur trois photos et ensuite donner I'entre-
distance entre ces points. La porte d’entrée du petit batiment sera trés pratique a cet effet, les deux coins

inférieur et supérieur droit sont bien marqués et visibles sur plusieurs photos.

N R!CO“S"UC(IO" 1
© Production_1

Import
Export

Unload g
() In the main component

19 known position(s) and 19 known rc

(0 full point(s), 0 ho

Un nouveau block nommé « Block_1 — AT — copy » est automatiquement créé. Sélectionnez-le et cliquez sur
I'onglet « Surveys ».

Ajouter un premier point en cliquant sur le bouton I Une boite de dialogue apparait, cliquer sur le bouton

Survey Point

Name: |User Tie Point 1

Identify one goint on photos. Used to
Type:  Tie Point ~  create positifining/scaling constraint,
or to stitch fotos.

Create Cancel

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018 Page 12 | beCAD SPRL
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Sélectionnez la photo « 100_5487.jpg », elle apparait dans la partie supérieure en grand et une cible jaune
s’affiche. Déplacer la cible jaune de maniéere qu’elle soit proche du coin inférieur droit de la porte.

General Photos Point clouds  Surveys  Additional data 3D view

Ajuster ensuite la position dans la partie zoomée de la photo :

General Photos  Pointclouds  Surveys  Additional data 3D view

étpnsition |®

Répétez I'opération jusqu’a avoir un positionnement optimal.

/ '\ Ne pas oublier de valider en cliquant le bouton ML

General ~ Photos  Pointclouds ~ Surveys  Additional data 3D view

Q Accept position

Lorsque la position a été validée, elle apparait en bleu encadrée de vert.

Sélectionnez ensuite la photo « 100_5488.jpg » et réalisez les opérations d’ajustement de position.

Cliquez éventuellement sur l'icone E] pour masquer les lignes orange passant le point en cours de
matérialisation. Dans certains cas, elles pourraient rendre difficile le positionnement précis du curseur.

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018 Page 13 | beCAD SPRL



General Point clouds ~ Surveys  Additional data

Photos 3D view

=3

@ Accept position

General

Photos

www.becad.be
Av. de Hony, 9 - 4130 Esneux - Belgique
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hﬁqi_

Point clouds ~ Surveys  Additional data 3D view

).

@ Accept position

/ '\ Ne pas oublier de valider en cliquant le bouton ML

Sélectionnez finalement la photo « 100_5489.jpg » et ajuster son positionnement. N'oubliez pas de le valider a

Faide du bouton L&Aptpssien |

Le point numéro 1 est maintenant défini.

Vous allez maintenant définir un second point en cliquant sur le bouton I e nom du second point est
automatiquement généré, vous pouvez valider en cliquant le bouton [ create |

Survey Point X

Name: |User Tie Point 2

|

Type:  Tie Point

Identify one point

¥ | create positionin,
or to stitch phot

photos. Used to
aling constraint,

Cancel

Sélectionnez a nouveau la photo « 100_5487.jpg » et déplacer maintenant la cible jaune de maniére qu’elle soit
proche du coin supérieur droit de la porte. La cible orange matérialise le point numéro 1 précédemment créé et

ne peut étre déplacée ici.

General

Point clouds ~ Surveys  Additional data

Photos 3D view

Q Accept position

/ '\ Ne pas oublier de valider en cliquant le bouton ML

Recommencez la méme opération sur les photos « 100 _5488.jpg » et « 100_5489.jpg » toujours en validant bien

la position a I'aide du bouton —IQ e |
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Les deux points étant défini, nous allons pouvoir introduire la valeur de la distance les séparant. Pour cela nous
allons créer une « Contrainte de mise a I’échelle ».

Cliquez sur I'onglet « Constraints » a droite de la fenétre et cliquez ensuite sur En

‘ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm®]

Project Block Reconstruction Production Tools Help You are not logged in.
n= 7| context
1- PHOTOS/POINT CLOUDS 2- CAMERA PROPERTIES * 3- AEROTRIANGULATION  4- RECONSTRUCTION SETTINGS ~ 5- PRODUCTION The workflow is complete.
ProjetBa
B pr hi Block - Block_1 - AT - copy
v Block 1 - AT Copied from Block_1 - AT (2018-Oct-10 11:28:05)

Vv Reconstruction_1 . .
@) production_1 19 photo(s), 0 control point(s), 2 user tie point(s)
I3 Block_1 - AT - copy

3D view

General  Photos  Point clouds ~ Surveys  Additional data

@ Accept position

All Potentiall\l In Use [r-_l!] Search
™00 525,000 W¥io0_sazospclll 700 sestipolll o0 ssz2spcll WTioo_seezspcill Wiiioo sasapoiell

To place the survey point on a photo: select a photo and drag the marker to the de

Choisissez le type de contrainte « Scale constraint ».

Survey Points Constraints

(<] @

Type:
Origin constraint <

Origin constraint
Scale constraint

Axis constraint

Plane constraint

A No point selected for Point A.

Sélectionnez ensuite le premier point et le second :

Survey Points Constraints

Survey Points Constraints
Type: Type:
Scale constraint ~ Scale constraint v
Point A: Point A:
Please select a user tie point 84 User Tie Point 1 2
Please select a user tie point Point B:
SRR Please select a user tie point -
User Tie Point 2
Value:

Please select a user tie point
. User Tie Point 1

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018 Page 15 | beCAD SPRL



Ile_ www.becad.be
ﬁ Av. de Hony, 9 - 4130 Esneux - Belgique

Tél: +32(0)4.285.94.46  eMail: info@becad.be
Il suffit maintenant d’introduire la valeur de la distance entre les deux points :

Survey Points Constraints

Type:
Scale constraint v,

Point A
User Tie Point 1 57
Point B:

User Tie Point 2 Y

Value:

Valider la contrainte en cliquant sur le bouton .
Cela étant fait, nous allons pouvoir relancer une nouvelle aérotriangulation qui va s’appuyer sur la premiere

aérotriangulation (celle qui a été clonée). Ce second calcul ne fera que I'ajustement pour la mise a échelle et sera
par ailleurs bien plus rapidement réalisé.

° ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm*]

Project Block Reconstruction Production Tools Help

5 Block Block - Block_1 - AT - copy

v L Block_1 - AT Copied from Block_1 - AT (2018-Oct
Vv Reconstruction_1
@) production_
M Block 1 - AT - cop

Import

Export

New reconstruction
Clone

Delete

Rename

Unload

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » —2018 Page 16 | beCAD SPRL
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16 Cho

Il sera a noter que sur le second écran de la définition de I'aérotriangulation la troisieme option est
sélectionnée au lieu de la seconde précédemment. Ceci est di a I’existence d’une contrainte dimensionnelle.

Postioning/georefere.

Settings

@ Acrotiangulaton deinion

Aerotriangulation definition
Aerotrangulation conssts in automatically and accurately estimating the postion, rotation, and camera properties (focal length,
principal point, lens distorsion) for each input photograph.
“The aerotriangulation starts from the nput block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

Output block name

Choose the name and the description of the aerotriangulation output block. c

10: Block_4.

@ Aerotriangulation definition = m K

Aerotriangulation definition

Aerotringulation consists in automaticaly and accurately estimating the postion, rotation, and camera propertes (focal length,
princpal point, lens dstorsion) for each mput photograph.

‘The aerotrangulation starts from the mput block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

e [Bock_t - AT -copy - AT

Settings

Description [Resut of aerotranguiation of Block_L - AT - copy (2018-0ct10 12:11:55)

Choose how the aerotriangulation should place and orient the block.

Postioning mode
O Atbtrary

Block postion and orientation are arbirary.
O Automatic vertical

Ine block
earin remain atherary

@® Use postioning constraints on user tie poits
The thanks

s onenteq accorang . BoCK scle ana

Use photo postioning metadata for adjustment (0/19 photos ha

tioning metadata)

The block i adjuste tadata (advsed

0 to the

postions from po

Use photo postioning metadata for rigH regstration (0/19 phots

toning metadatz
tadata (advsed wih

red to the photo posttions from pos

Use control points for adjustment

The block & accurately adi

ed to control points (advsed with accurate control ponts)

Use control points for rgid regitration

The block & rgid registered to control points Whout handing long-range geometric

O Use surveys from QR codes
The block i regstered to postioning constraints or control ponts from QR codes and current.

Use point clouds for rigi registration

The block s rigidly registered to the pont clouds.

Use poit clouds for adjustment

The block s adjusted to the point clouds.

Cancel

@u e
V

@ Acotiangulton definion
Aerotriangulation definition

princioal pont, lens ditorsion) for each input photograph.

Aerotranguiation conssts in automaticaly and accurately estmating the posicon, rotatn, and camers properties (focal length,

oh.
‘The serotranguistion starts from the input block and creates a new completed or adjusted block according to selected parameters.

Output block name Settings
oot Choose aerotriangulation settings including estimation policies and low-evel settings.
Posttioning/georefere. Preset: Defaukt b |Load preset...
~ [sove preset..

Keyponts densty ol o

QR codes extraction Disabled

Pair selection mode Default Maxima|

‘Component construction mode |One-pass

Blockwise color equalzation Enabled

Estimation policies

Tie points. Compute.

Postion Compute Tolrar /

Rotation Compite f

Opticl propertes estimation mode [One-pass

Focal length Adjust a

Princpal pont Adust

Radal dstortion | Adjust

Tangental distortion Keep

Aspect Rato Keep

Skew Keep

Estimation groups Per photogroup.

Lowdevel settings v
<Back | | & Mext|| |© submit| [cancel |

Le bouton [Submit] ayant été cliqué, le calcul se réalise et on obtient I’écran suivant :

|oc

Project Block Rec

ntextCapture Ma:

| @

PPHOTOS/POINT CLOUDS
B ProjetBarn

j
L Block_1

v L Block 1 - AT

L Block
12 Block_

v Reconstruction_1

@© Production_1
- AT - copy
- AT - copy - AT

nstruction Production Tools Help

PROPERTIES - 3- AEROTRIANGULATION - 4- RECONSTRUCTION SETTINGS  5- PRODUCTION

You are not logged in.
context

The workflow is complete.

Block - Block_1 - AT - copy - AT
Result of aerotriangulation of Block_1 - AT - copy (2018-Oct-10 12:11:55)

19 photo(s), 0 control point(s), 2 user tie point(s)

General  Photos

Point clouds

Surveys  Additional data 3D view

@ Complete photos
The block is ready for reconstruction.

Photos positioning level: absolute

19 photo(s) in 1 photogroup(s), 114.5 megapixels
19 photo(s) in the main component

19 known position(s) and 19 known rotation(s]
0 control point(s) (0 full point(s), 0 horizontal point(s), 0 vertical point(s

2 user tie point(s)

Created:
Last modifies

Submit aerotriangulation...

Process a new block with completed o
adjusted parameters.

Block ID: Block_4

0-10-18 12:11

: 10-10-18 12:19

© New truct
Create a new reconstruction

Framauwinrl

Delete reconstruction
Kemove reconstruction from
hlark

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » — 2018
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Il reste ensuite a refaire le calcul de reconstruction :

e  Clic-droit sur le block « Block_1— AT — copy — AT » et sélection de I'option « New reconstruction »

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm”]
You are not logged in.

Project Block Reconstruction Production Tools Help
context

Ae T|E
N -
1- PHOTOS/POINT CLOUDS  2- CAMERA PROPERTIES  3- AEROTRIANGULATION  4- RECONSTRUCTION SETTINGS  5- PRODUCTION The workflow is complete.

B ProjetBarn
& Blok 1 Block - Block_1 - AT - copy - AT
~ [ Block 1 - AT Result of aerotriangulation of Block_1 - AT - copy (2018-0ct-10 12:11:55)
' Reconstruction_1
© i 19 photo(s), 0 control point(s), 2 user tie point(s)

Point clouds ~ Surveys  Additional data 3D view
Submit aerotriangulation...
Process a new block with completed or

adjusted parameters.

Clone

Delet:

e osit Block ID: Block_4
Created: 10-10-18 12:11

Rename
Unload oint(s) Last modified: 10-10-18 12:19

© New reconstruction
Create a new reconstruction
Framouinrl

Delete reconstruction
Remove reconstruction from
hinrk

Clic-droit sur I'entrée « Reconstruction_1 » du block « Block_1—AT—copy —AT » et sélection de I'option

[ )
« Submit new production... »
@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.ccm®] - [u] X
Project Block Reconstruction Production Tools Help You are not logged in.
context

Am T|®
TN ;
PHOTOS/POINT CLOUDS  * 2- CAMERA PROPERTIES AEROTRIANGULATION * 4- RECONSTRUCTION SETTINGS ~ 5- PRODUCTION The workflow is complete.

ProjetBarn .
= élock_‘ Reconstruction - Reconstruction_1
v . Block_1 - AT

v Reconstruction_1 y

_ © Produdtion_1 No tiling, extra precision

L Block_1 - AT - copy

v L Block 1 - AT - copy - AT General _Spatial Reconstruction constraints  Reference 3D model  Processing settings
Reconstruction_1

your description here &

bl framework and processing settings before starting production.

Export
=P Reconstruction ID: Reconstruction_1
Clone Created: 10-10-18 13:22
Delete Last modified: 10-10-18 13:22
i
i

Rename
Progress  Last submitted © Submit new production...
Define and submit new
production.

Production Format Status

Delete production

Remove production from the list.
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On réalise exactement la méme démarche que précédemment :

@ Production definition

Define parameters of the

Production definition

new production.

@ Production definition = o

Production definition

Define parameters of the new production.

e

Purpose.
Format/Options
Spatial reference sy...
Extent

Destination

Name
Enter production name and description.

1: Production_1
Name [Production_t
Description

Name. Purpose
ﬁ Choose the purpose of the production to submit.
Format/Options. Purpose of production
Spatial reference sy.., || = © 3D mesh
Produce a 30 model optimized for visualization and analysis in
Extent third-oarty software.
- Produce the reference 3D model too.
Destction © 30 point coud
third-oarty software.
Produce the reference 30 model too.

O Orthophoto/DSM
Produce interoperable raster layers for visualzation and analysis
in third-oarty GIS/CAD software or imade orocessing tools.

‘O 3D mesh for retouching

30 model for eding
d e

O Reference 30 model only
Produce a 30 model which can be used o
aualitv conts

Spatial reference ..
Extent

Destination

@ Production definition - o @ Production definition =g
Production definition Production definition
Define parameters of the new production. Define parameters of th
Name Format/Options Name e
— Choose output format and options for the production. Define the production extent.
30 multresolution mesh ‘Bounding box: [ importfrom fle... |

applications.

0 web ready
[ include proxy 30 model
O Generate ContextCapture Web Viewer application

2 Include texture maps
Color source: Visile colors
‘Texture compression: | 75% quality JPEG  ~ |

Maximum texture size:
‘Texture sharpening: ed v/

2 Level of detail (L0D)

s i 5753508 e 50008
¥ (units): min [11.800000] max

2 (units): min
Dimensions: 29 units X 27.2 units x 21.8 units

Reset defoult bounds

Destination

@ Production definition

Production definition

Define parameters of the new production.

Name Destination

Choose the production location.
Purpose
Format/Options Output directory

Spatial reference sy...

Directory fProjets/ProjetBam/Produaions/Production_l| m l

Extent

< Back

| [© next \I:E)suh-tll Cancel

contextcapture® | Calcul du projet « Barn » — 2018
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You are not logged in.

Le projet se calcule :

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBar.ccm]
Project Block Reconstruction Pro

Am =@ context
1- PHOTOS/POINT CLOUDS  2- CAMERA PROPERTIES - 3- AEROTRIANGULATION - 4- RECONSTRUCTION SETTINGS ~ 5- PRODUCTION The workflow is complete.
Production - Production_1

v L Block 1 - AT enter your description here &
v Reconstruction_1
© Production.1 3MX production, 1 job(s)
L Block 1 - AT - copy
v Block 1 - AT - copy - AT General  Properties 3D view
v Reconstruction_1
~ Runnin © Resubmit prodiction
g... Restart processing of cancelled or failed
jobs.
| | & submit update

0/1 job(s) completed. Restart processing of jobs requiring
update.
‘Open output directory | Monitor job queue

The production is running.

Cancel production |

Production ID: Production_1 g’r\:el processing of running or pending
Format: ContextCapture 3MX Created: 10-10-18 13:23
1 job(s) Last submitted: 10-10-18 13:29

|More details

Lorsque celui-ci est terminé, il nous est possible de réaliser toutes les mesures que I'on souhaite sur
I'objet.

Pour vérification nous allons remesurer la hauteur de la porte afin de comparer le résultat obtenu a la
contrainte dimensionnelle introduite.

@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBarn.ccm®]

uction Production Tools Help You are not logged in.

context

2- CAMERA PROPERTIES * 3- AEROTRIANGULATION ~ 4- RECONSTRUCTION SETTINGS ~ 5- PRODUCTION The workflow is complete.

Production - Production_1
v L Block 1 - AT enter your description here 2

¥ Reconstruction_1 .

© Production_1 3MX production, 1 job(s)

L Block_1 - AT - copy

v L Block 1 - AT - copy - AT General  Properties 3D view

¥ Reconstruction_1

© Production_t W e ed®

Productionid
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@ ContextCapture Master - Desktop edition (Non commercial) [ProjetBam.cem’] - o x
Project Block Reconstruction Productio You are not logged in.
R= 5| & context

1- PHOTOS/POINT CLOUDS -~ 2- CAMERA PROPERTIES - 3- AEROTRIANGULATION - 4- RECONSTRUCTION SETTINGS - 5~ PRODUCTION The workflow is complete.

B ProjetBarmn

& Block Production - Production_1

v L Block 1 - AT enter your description here 2
v Reconstruction_1 .
© Production.1 3MX production, 1 job(s)

L Block_1 - AT - copy
v L Block_1 - AT - copy - AT General  Properties 3D view Measurements
v Reconstruction_1

® Production_1 W Hy e 1N Coordinate ~ Distance  Surface  Volume

Click on the model to define a 3D segment.

Length: 1.87 units

Les outils a utiliser :
- molette de la souris = zoom avant / zoom arriére

- molette enfoncée + déplacement de la souris = glissement du modéle

- touche Shift + clic gauche = glissement du modele (idem ci-dessus)

- clic droit + déplacement de la souris = zoom du modele (idem molette de la souris)

- clic gauche = rotation du modele

R . . " .
—= permet d’activer I'outil de mesure de position, distance, surface et volume.
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